
Paletovac• voz•k
Paletovac• voz•k s v!hou
Paletovac• voz•k
N"#kov$ paletovac• voz•k
Zvedac• st"l
Ru%n• vysokozdvi#n$ voz•k
Manipula%n• podvozek
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Robustn• hydraulick€ za••zen• pro zved‚n• i spouƒt„n•  
Hydraulick‚ pumpa s lehk!m chodem a s tvrd„ chromovan!m p•stem   
a p•etlakov!m ventilem
Plynule nastaviteln‚ spouƒt„c• rychlost  
R‚m a vidlice tvo•• stabiln• a proti zkrutu odolnou konstrukci  
Ergonomicky tvarovan‚ oj kompletn„ pota"en‚ um„lou hmotou  
Pln€ zvedac• v!ƒky se dos‚hne jen ## kyvy oje  
Snadno •iditeln! d•ky velk€mu rejdu $ %#&'  
Snadn! pojezd i p•i velk€m zat•"en•  
Dostate(n„ dimenzovan‚ a p•esn‚ kuli(kov‚ lo"iska  

Paletovac• voz•k PHW €•‚•
Profi voz•k s robustn• konstrukc•, vhodn! 
pro ka"dodenn• pou"it•.

Typ PHW €•‚•
Objednac• (•slo )#* &%**
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost max. %,* t
Celkov‚ ƒ••ka *+& mm
-••ka vidlice #)& mm
D€lka vidlice ##*& mm
Min. v!ƒka vidlice /* mm
Max. v!ƒka vidlice %&& mm
V!ƒka zdvihu ##* mm
Rozsah rejdu %#&'
Pr0m„r ••zen!ch kol %&& 1 *& mm
Pr0m„r vidlicov!ch kol /& 1 2& mm
Hmotnost /+ kg

Ergonomick€ dr"adlo usnad3uje ovl‚4  
d‚n•, pln„ pota"en€ dr"adlo chr‚n• 
p•ed chladem

Pomocn€ rolny usnad3uj• n‚jezd do   
palety nadzvednut•m vidlice.

Hydraulick! zdvih vidlic a nat‚(en• ••di4  
teln!ch kol paletov€ho voz•ku.

PHS " ± parkovac• za••zen• 
pro paletov! voz•k

Typ PHS "
Objednac• (•slo )#* &&&#
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Rozm„ry %5* 1 %5& 1 *& 

6bez dr"adla7
Hmotnost #,+2 kg

Zabr‚n• necht„n€mu pohy4  
bu paletov€ho voz•ku
-ikm! n‚jezd  
Vyrobeno z gumy, plastov€   
dr"adlo ± snadn€ pou"it•, 
bezudr"bov€, skladn€

zen• 
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Paletovac• voz•k s v€hou PHW •‚‚• W
a s v€hou a tisk€rnou PHW •‚‚• WP
Robustn• voz•ky vhodn€ jako kontroln• v•ha pro 
ka‚dodenn• pou‚it•.

Typ PHW •‚‚• W PHW •‚‚• WP
Objednac• !•slo "#$ %&"& "#$ %&"'
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick€ data
Nosnost max. & t & t
Celkov• (•)ka $*% mm $*% mm
+•)ka vidlice #,& mm #,& mm
D€lka vidlice ##$% mm ##$% mm
Min. v-(ka vidlice ,$ mm ,$ mm
Max. v-(ka vidlice &%% mm &%% mm
V-(ka zdvihu ##$ mm ##$ mm
Rozsah rejdu &#%/ &#%/
Pr0m1r )•zen-ch kol &%% 2 $% mm &%% 2 $% mm
Pr0m1r vidlicov-ch kol *3 2 *% mm *3 2 *% mm
Hmotnost #'% kg #'& kg
Nap•jen• 32 AA baterie #4$ V 32 AA baterie #4$ V

Integrovan• elektronick• v•ha s velk-m "5ti m•stn-m LCD displejem   
dob)e !iteln-m i ze stran
Velk• p)esnost v•‚en• 6%4# 784 t•rov•n•4 indikace chyb4 s€riov€ v•‚en•  
Kryt• IP "$4 provoz na #4$ V baterii 6sou!•st dod•vky4 garantov•no   
3 &%% zv•‚en•84 automatick€ vypnut• po t)ech minut•ch
Zaru!en• spolehlivost od 93%/C do 5#%/C  a od #% 7 do :$ 7 relativn• vlh5  
kosti vzduchu.
Automatick€ vypnut• displeje po ' minut•ch ne!innosti.  
 Nelze pou‚•t jako cejchovan€ m1)idlo pro obchodn• styk  

Dob)e !iteln- LCD displej4 ovl•d•n•   
pomoc• !ty) dotykov-ch tla!•tek
Snadn• obsluha i v rukavic•ch  

PHW &%%& WP s integrovanou v•hou   
pro dokumentaci ;daj0 z v•‚en•.

Hydraulick- zdvih vidlic a nat•!en• )•di5  
teln-ch kol paletov€ho voz•ku.

Ergonomick€ dr‚adlo usnad<uje ovl•5  
d•n•4 pln1 pogumovan€ dr‚adlo chr•n• 
p)ed chladem

Paletovac• voz•k s v€hou
PHW •‚‚• W

Paletovac• voz•k s v€hou a 
tisk€rnou PHW •‚‚• WP
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Typ PHH "‚‚"
Objednac• (•slo )#* &#&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick‚ data
Nosnost # &&& kg 
Celkov‚ ƒ••ka *+& mm 
-••ka vidlice #)& mm 
D€lka vidlice ##*& mm 
Min. v!ƒka vidlice /* mm 
V!ƒka zdvihu 2#* mm 
V!ƒka podvozku +;& mm
Rozsah rejdu %#&' 
Pr0m„r ••zen!ch kol #/& 1 *& mm 
Pr0m„r vidlicov!ch kol 2+ 1 *& mm 
Hmotnost #%% kg

Robustn• pln„ hydraulick€ za••zen• pro zved‚n• i spouƒt„n•  
Lehce jdouc• hydraulick‚ pumpa s tvrd„ pochromovan!m p•stem a p•etlakov!m ventilem  
Spouƒt„c• rychlost plynule nastaviteln‚ odpouƒt„c•m ventilem  
Mechanick! rychlozdvih s maxim‚ln• v!ƒkou vidlice /&& mm jen s %; kyvy oje  
R‚m a vidlice ve stabiln• a proti zkrutu odoln€ konstrukci  
Ergonomicky tvarovan‚ oj s dopl3kov!m pota"en•m um„lou hmotou  
Snadno •iditeln! d•ky velk€mu rejdu $#&*'   
Snadn! pojezd i p•i velk€m zat•"en• p•i nastaven• pumpy do neutr‚ln• polohy  
Velmi tich‚ hlin•kov‚ ••zen‚ kole(ka s pln„ pogumovan!m povrchem a dvojit‚ vidlicov‚   
kole(ka z polyuretanu 6PU7
Bez<dr"bov‚ kuli(kov‚ lo"iska  

PHH "‚‚"  ± kombinace paletov€ho voz•ku a n0"kov€ho stolu. 
Poj•zdn‚ »zvedac• ploƒina« se zvedac• silou #,& t.

PHH "‚‚"

Spouƒt„c• rychlost se p•i velk€m zat•"e4  
n• automaticky sn•"•
Dosa"en• maxim‚ln• v!ƒky jen %; kyvy   
oje

P•i zved‚n• se od ur(it€ v!ƒky zajist•   
poloha voz•ku op•en•m o podp„rn€ 
nohy a p•edejde se tak necht„n€mu 
poodjet•

V!ƒka op„rn€ (‚sti podvozku je pouze   
+;& mm

Pln„ hydraulick€ zved‚n• a spouƒt„n•   
za••zen• s chromovan!m ;4d•ln!m p•s4
tem a pojistn!m ventilem
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 Mnohostrann€ pohodln€ pou"it•
 Jednoduch€ zved‚n• do pot•ebn€ polohy pomoc• no"n• p‚ky
 Robustn• v‚le(ky v noh‚ch s bezpe(nostn• ochranou kole(ek a brzd na skl‚p„c•ch 

v‚le(c•ch noh pro vyƒƒ• bezpe(nost p•i nakl‚d‚n• a vykl‚d‚n•
 Ru(n„ ovl‚dan€ spouƒt„n• stolu
 Bezpe(nost• ventil proti p•et•"en• chr‚n• obsluhu i pumpu
 Robustn• ocelov‚ konstrukce

Typ FHT •‚‚
Objednac• (•slo )#* &*&&
Cena bez DPH  viz cen•k  

Technick‚ data
Nosnost *&& kg 
Rozm„ry stolu 6mm7 /** 1 *&& 1 *&
Max. zvedac• v!ƒka 5&& mm
Min. v!ƒka stolu ;+& mm
Min. v!ƒka vidlice ;+& mm
V!ƒka <chopu 52& mm
Po(et seƒl‚pnut• ped‚lu 
pro dosa"en• max. v!ƒky

**

Pr0m„r v‚le(k0 #%2 mm
Hmotnost #%& kg

Jednoduch€ zved‚n• do pot•ebn€   
polohy pomoc• no"n• p‚ky 

Hydraulick€ zvedac• a spouƒt„c• za••4  
zen•

Robustn• kole(ka s bezpe(nostn•m   
r‚mem a brzdou na oto(n€m podstav4
ci pro v„tƒ• bezpe(nost p•i nakl‚dce a 
vykl‚dce

Snadn€ nastaven• v!ƒkov!ch poloh   
n0"kov€ho zvedac•ho stolu

FHT •‚‚  ± poj•zdn! n0"kov! zvedac• st0l s hydraulick!m 
zvedac•m za••zen• se zvedac• silou &,* t.

13 Mani pula•ní technikaManipula n!"technika

513 Manipula#n• technika8. kv„ten 9:88



Ru#n• vysokozdvi$n% voz•k GHHW "‚‚
Ekonomick€ •eƒen• s jednoduch!m ru(n• ovl‚d‚n•m, snadn‚ manipulace  
Vhodn! k nakl‚dce a vykl‚dce automobil0, stohov‚n• a ke kr‚tk!m transport0m  
Kvalitn• robustn• sva•ovan‚ konstrukce, pevn€ vidlice   
Najde sv€ vyu"it• hlavn„ ve skladech a d•ln‚ch   
Vybaven kvalitn• oto(nou kladkou pro p•enos zvedac• s•ly  
Snadn! pojezd d•ky nylonov!m kol0m  
Kvalitn• jemn‚ mechanika  
Ovl‚d‚n• pomoc• oje nebo ped‚lu  

Mo"nost zved‚n• pomoc• oje nebo   
ped‚lu

Robustn• konstrukce s velk!mi ••ditel4  
n!mi koly a (ty•mi polyurethanov!mi 
z‚t„"ov!mi kole(ky
Nevznik‚ statick‚ elekt•ina a "‚dn€   
elektromagnetick€ pole a proto je 
vysokozdvi"n! voz•k GHHW vhodn! 
tak€ do prost•ed• s ho•lav!mi nebo 
v!buƒn!mi l‚tkami

Ergonomicky tvarovan‚ rukoje= se   
snadno ovl‚d‚ i jednou rukou

Typ GHHW "‚‚‚
Objednac• (•slo )#* #&#)
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost # t
Celkov‚ ƒ••ka 2** mm
Celkov‚ d€lka # 2&* mm
V!ƒka r‚mu % &/& mm
Rozm„ry vidlice )# 1 #2& 1 ##*& mm
Podjezdov‚ v!ƒka 5& mm
V!ƒka zdvihu # )&& mm
Rozsah rejdu %#&'
Rozm„r ••zen!ch kol #+2 1 +& mm
Rozm„r vidlicov!ch kol /; 1 )& mm
Hmotnost %;& kg
Rychlost zdvihu %* mm>s
Rychlost spouƒt„n• ru(n„ ovl‚dan‚
Polom„r ot‚(en• # ;/& mm
Po"adovan‚ ƒ••ka pr0jezdu % ##% mm
Rozlo"en• n‚kladu )&& mm
Hmotnost %;& kg

2*
* 

m
m

**
&

% ##% mm

#&&# ;/& mm
#2&

#&& mm

# 2&* mm

# 
&

%
&

 m
m

%
 &

/&
 m

m

# 
)&

&
 m

m

)&& mm
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Ru#n• rudly

Typ SAK STK STK Alu
Objednac• (•slo )%* &&&& )%* &&&# )%* &&&%
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost #*& kg #%& kg #%& kg
Rozm„ry # #%& 1 *2& 1 +// mm # #/* 1 *&+ 1 *;* mm # &&& 1 +*& 1 ++& mm
-••ka nakl‚dac• plochy #5/ mm %%& mm %;* mm
Pr0m„r > ƒ••ka pneumatik %*+ > );,* mm %*+ > );,* mm %*+ > );,* mm
Pr0m„r r‚fku 2),% mm 2),% mm 2),% mm
Hmotnost #&,5 kg #&,% kg 2,% kg

SAK STK STK Alu

Typ UF €&‚
Objednac• (•slo )#5 &%;&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost %;& kg 
Lo"n‚ plocha min. %/& 1 %/& mm
Lo"n‚ plocha max. /5& 1 /5& mm
Lo"n‚ plocha min. +;& 1 %/& mm
Lo"n‚ plocha max. # %5& 1 +/& mm
Rozm„ry balen• +2& 1 %&& 1 )& mm
Hmotnost 2,2 kg

Ide‚ln• pro prodejny pod p‚sov€ pily, brusky, vrta(ky apod.   
Bezpe(n‚ a stabiln• konstrukce   
Rychl‚ a jednoduch‚ mont‚"  
Kole(ka oto(n‚ o ;)&' zaru(uj• lehkou ovladatelnost   
Oto(n‚ kole(ka vybaven‚ parkovac• brzdou   
Otvory v konstrukci umo"3uj• univerz‚ln• nastaven•  
V praktick€m prodejn•m balen•  

Univerz!ln• manipula#n• podvozek Unicraft' UF €&‚

Oto(n‚ kole(ka s parkovac• brzdou  

Mo"nosti pou"it•?

Rudl SAK
Robustn• sva•ovan‚ konstrukce ± nosnost #*& kg  
Kvalitn• zpracov‚n• zaru(uje dlouhou trvanlivost  
Povrchov‚ <prava pr‚ƒkovou barvou  

Rudl STK
Nakl‚dac• hrana je chr‚n„na plastovou liƒtou  
Robustn• sva•ovan‚ konstrukce ± nosnost #%& kg  
Kvalitn• zpracov‚n• zaru(uje dlouhou trvanlivost  
Povrchov‚ <prava pr‚ƒkovou barvou  

Hlin•kov% rudl STK Alu
Velmi lehk‚ hlin•kov‚ konstrukce  
Nakl‚dac• hrana je chr‚n„na plastovou liƒtou  
Nosnost #%& kg  
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Zvedac• ty#e HS
P‚kov€ ty(e s nosnost• #,* a * tun.

Masivn• ocelov‚ ty( s vysokou odolnost•  
Kovov‚ kole(ka jsou plynule oto(n‚ i pod velkou z‚t„"•  

Typ HS ".• HS •
Objednac• (•slo )#5 )&#* )#5 )&*&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost #,* t * t
D€lka % &&& mm % %&& mm
Po(ek kole(ek % %
Rozm„r kole(ek 2& 1 *+ mm 2& 1 *+ mm
Hmotnost #) kg ;% kg

Transportn• sada HR "‚‚‚

Rohov( podvozky ± sada ETR )/"•‚
Jednoduch€ a variabiln• •eƒen• pro p•esun a st„hov‚n•.

Typ HR "‚‚‚
Objednac• (•slo )#5 #&&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost # &&& kg
Rozm„r kol #;/ 1 %/ mm
V!ƒka zvedac• hrany #% ± *& mm
Hmotnost cca #& kg

Typ ETR )/"•‚
Objednac• (•slo )#5 2#*&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost #*& kg
Pojezd ; oto(n‚ pogumov‚ kole(ka
Rozm„ry %** 1 %** 1 /* mm
Lo"n‚ v!ƒka #* mm
Hmotnost % kg>ks

Snadn( pou$it•: 
P•izvedn„te b•emeno a zasu3te pod n„j   
spodn• liƒtu zved‚ku
 Zved‚n• b•emena se prov‚d• ot‚(en•m   
excentrick€ p‚ky

Sada dvou transportn•ch podvozk0 vhodn‚ pro   
st„hov‚n• t„"k!ch n‚klad0 6sk••n•, apod¼7
Podvozky z ocelov€ho pozinkovan€ho plechu  
Polyuretanov‚ kole(ka s gumov!m obvodem  

N•zk‚ nakladac• v!ƒka  
Sva•ovan‚ ocelov‚ konstrukce  
Protiskluzov‚ lo"n‚ plocha  
T•i oto(n‚ kole(ka s gumov!m povrchem  

Snadn‚ manipulace s t„"k!mi b•emeny  
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TR & a TR * ± transportn• podvozky s nosnost• ; a ) tun  
Robustn• nylonov€ v‚le(ky s kuli(kov!mi lo"isky  
Protiskluzov! gumov! povrch  
Sada % ks  

Typ TR & TR *
Objednac• (•slo )#5 ;&;& )#5 ;&)&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ; &&& kg ) &&& kg
Rozm„ry ;;& x ;&& x #%& mm +%& x ;+& x #%& mm
Po(et kole(ek + )
Rozm„r kole(ek /* 1 5& mm /* 1 5& mm
Hmotnost cca 5,* kg cca #% kg

Typ VTR * VTR "€
Objednac• (•slo )#5 %&)& )#5 %#%&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ) t #% t
Rozm„ry ;%& 1 %5& 1 ##& mm +%& 1 %2& 1 ##& mm
Rozm„r ty(• #,+ m > ù %* mm #,* m > ù %* mm
Po(et kole(ek + )
Rozm„r kole(ek /* 1 5& mm /* 1 5& mm
Hmotnost cca ## kg > ks cca #* kg > ks

Typ TF & TF * TF "€
Objednac• (•slo )#5 #&;& )#5 #&)& )#5 ##%&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ; t ) t #% t
Rozm„ry v mm ;&& 1 %%& 1 #&* )+& 1 *;& 1 ##* )+& 1 *)& 1 ##*
Po(et kole(ek + / /
Rozm„r kole(ek /* 1 5& mm /* 1 5& mm /; 1 5* mm
Hmotnost cca #* kg cca *& kg cca )) kg

VTR * a VTR "€
Transportn• podvozky s nosnost• ) a #% tun  

TF & / TF * / TF "€ ± robustn• transportn• 
podvozky s t‚hlem o nosnosti ) a #% tun  

Velk€ nylonov€ v‚le(ky s kuli(kov!mi lo"isky  
Protiskluzov! gumov! povrch  
Sada % ks podvozk0 a % ks propojovac•ch ty(•  

Pro lehk! a bezpe(n! transport t„"k!ch naklad0  
Velk€ nylonov€ v‚le(ky s kuli(kov!mi lo"isky  
Protiskluzov! gumov! povrch  
S oto(nou nosnou deskou  

Podvozky je mo"n€ propojit   
pomoc• spojovac• ty(e

P••klad pou"it• transportn•ho   
podvozku s t‚hlem TF v kombi4
naci s podvozkem VTR

VTR *
VTR "€

TF & TF * / TF "€
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Podp+rn( stojany UB
Podp„rn‚ ozuben‚ ty(  
Robustn• sva•ovan‚ konstrukce  
-irok€ nohy ƒetrn€ k podlaze d•lny  
Cena za % ks stojan0  
UB ;&&& 4 deset poloh nastaven•  
UB )&&& 4 t•in‚ct poloh nastaven•  

Typ UB &‚‚‚ UB *‚‚‚
Objednac• (•slo )%& #;&& )%& #;&#
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ; t ) t
V!ƒka %// ± +%* mm ;5* ± )&* mm
Po(et v!ƒkov!ch poloh #& #;
Hmotnost 2 kg #;,% kg
Rozm„ry %%* x %&* x ;)& mm ;#& x %)* x +)& mm

A D

C

B

F

EHydraulick( zved!ky HSWH  

Hydraulick( zved!ky HSWH Pro

Pro b„"n€ pou"it•  
Vyƒroubovateln‚ hlava  
Skl‚dac• dvojd•ln‚ ovl‚dac• ty(  

Robustn• proveden• pro n‚ro(n„jƒ• pou"it•  
Pojistn! ventil chr‚n• v‚lec p•ed p•et•"en•m  
Pochromovan! p•st, pozinkovan‚ dlouh‚ p‚ka pro snadn€ pumpov‚n•   
Klenut€ dno zabezpe(uje rovnom„rn€ rozd„len• zat•"en•  
Dvojit€ t„sn„n• pumpy   
Praktick! dr"‚k  

Typ HSWH & HSWH •
Objednac• (•slo )%& #&&& )%& #&&#
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ; t * t
V!ƒka min. 6A7 #5+ mm %#) mm
V!ƒka max. 6D7 ;2% mm +#; mm
V!ƒka zdvihu 6B7 ##/ mm #%2 mm
V!ƒka vyƒroubov‚n• 6C7 )& mm 2& mm
Hmotnost ;,) kg +,* kg
Z‚kladna 6E 1 F7 5% mm 1 #&& mm 5) mm 1 ##% mm

Typ HSWH-Pro • HSWH-Pro "‚ HSWH-Pro €‚ HSWH-Pro &‚
Objednac• (•slo )%& #&#* )%& #&#) )%& #&#2 )%& #&#/
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost * t #& t %& t ;& t
V!ƒka min. 6A7 %#% mm %%& mm %+# mm %++ mm
V!ƒka ma1. 6D7 +)/ mm +/; mm *%# mm +5% mm
V!ƒka vyƒroubov‚n• 6C7 ##& mm ##* mm ##* mm #&/ mm
V!ƒka zdvihu 6B7 #+) mm #+/ mm #)* mm #+& mm
é dosedac• plochy 6E7 +& mm +/ mm )& mm )* mm
Z‚kladna 6F7 ##& 1 ##% mm #%+ 1 #%2,* mm #)* 1 #)# mm #/) 1 #2+ mm
Hmotnost +,5 kg 2,+ kg #;,# kg #*,/ kg
Rozm„ry v mm ##& 1 ##% 1 +)/ #%+ 1 #%2,* 1 +/; #)* 1 #)# 1 *%# #/) 1 #2+ 1 +5%

F

A

D

B

C

E
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Pojizdn( hydraulick( zved!ky RWH € a RWH €.•
@ty•i litinov‚ kole(ka 6dv„ ••diteln‚7
RWH €

Kr‚tk€ kompaktn• a stabiln• proveden•   
pro profesion‚ln• pou"it•
Praktick€ dr"adlo  

RWH €.•
Staviteln€ sedlo  
Funkce QUICK LIFT ± rychl€ zvednut•   
do m•sta podep•en•

funkce Quick Lift

funkce Quick Lift

Pojizdn% n•zkoprofilov% hydraulick% zved!k RWHA "•‚‚
Kvalitn• proveden• pro profesion‚ln• pou"it•.

Velmi lehk! n•zkoprofilov! poj•zdn! d•lensk! zved‚k z odoln€ AL slitiny  
Dvoj(inn‚ pumpa, dv„ oto(n‚ kole(ka a p•edn• ƒirok! v‚le(ek   
Vysoce kvalitn•, spolehliv‚ hydraulika.   
Spouƒt„n• se prov‚d• ot‚(en•m vodic• ty(e  
QUICK LIFT ± pln€ v!ƒky se dos‚hne jen 2 kyvy oje  
Extra ploch!, obzvl‚ƒt„ vhodn! pro zved‚n• n•zk!ch sportovn• automobil0.  

Typ RWH € RWH €.• RWHA "•‚‚
Objednac• (•slo )%& ##&& )%& ##&# )%& ##&)
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Nosnost % t %,* t #,* t
V!ƒka min. #;& mm #*& mm /* mm
V!ƒka max. ;+* mm *;& mm ++* mm
Hmotnost 5,) kg #/ kg #5,* kg
Rozm„ry +/& 1 %%& 1 #*& mm )/& 1 %5& 1 #/* mm ))& 1 %5+ 1 #2& mm

RWH €,•

RWHA "•‚‚

Praktick! bo(n• dr"‚k prodlu"ovac•   
n‚sady

Ide‚ln• pro n•zk€ podvozky.  

Dvoj(inn‚ pumpa pro velmi rycl€ dosa4  
"en• po"adovan€ v!ƒky.

Pry"ov! povrch sedla a kyvn€ oje chr‚4  
n• podvozek vozidla p•ed poƒkozen•m.

f k Q i k Lift
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N•zkoprofilov( d•lensk( zved!ky

funkce Quick Lift

SRWH €•‚‚ EF, SRWH &‚‚‚ QL
Dvojd•ln‚ zvedac• ty( s gumov!m dr"adlem  
@ty•i litinov‚ kole(ka, dv„ ••diteln€  
Velk! zvedac• tal••  

SRWH €‚‚‚ LF, SRWH &‚‚‚ LF
Poj•zdn! zved‚k obvzl‚ƒ= dlouh! a ploch!  
N•zkoprofilov! poj•zdn! d•lensk! zved‚k,   
obzvl‚ƒt„ vhodn! pro zved‚n• n•zk!ch spor4
tovn• automobil0.
QUICK LIFT funkce? rychl€ najet• do m•sta   
styku s autem 6pracovn•ho zdvihu7, ovl‚d‚n 
no"n•m ped‚lem
Spouƒt„c• syst€m umo"3uje precizn• d‚vko4  
v‚n• poklesu vozidla
Velk! zvedac• tal•• vybaven pry"• ƒetrn!   
k m•stu styku

Litinov‚ kole(ka  
Jednod•ln€ T4dr"adlo omo"3uj•c• jednodu4  
chou dobrou manipulaci

Typ SRWH €•‚‚ EF SRWH &‚‚‚ QL SRWH €‚‚‚ LF SRWH &‚‚‚ LF
Objednac• (•slo )%& ##&% )%& ##&; )%& ##&+ )%& ##&*
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost %,* t ; t % t ; t
V!ƒka min. /* mm #+* mm 2) mm #+& mm
V!ƒka max. +** mm *&& mm *#& mm *%* mm
Hmotnost ;+,/ kg ;/ kg +% kg +* kg
Rozm„ry )+& x ;+% x #2+ mm )/* x ;+) x #/& mm #&&) x ;)* x #;) mm ##*+ x ;)& x #5& mm

Praktick! odkl‚dac• prostor na n‚•ad•.  

Dlouh‚ a n•zk‚ konstrukce umo"3uje   
snadn€ dosa"en• i b„"n„ nedostup4
n!ch m•st.

SRWH &‚‚‚ QL

SRWH &‚‚‚ QL

SRWH €•‚‚ EF

Ploch‚ konstrukce zved‚ku s minim‚ln•   
v!ƒkou jen /* mm pro n•zk€ podvozky 
automobil0.

No"n• ped‚l umo"3uj•c• pouh!m jed4  
n•m seƒl‚pnut•m dos‚hnut• pracovn• 
v!ƒky.
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WWH )‚‚‚‚ PH
D•lensk! poj•zdn! hydraulick% zved!k pro n‚kladn• automobily.

P•esn€ ovl‚d‚n• spouƒt„n• a zved‚n• pomoc•   
stla(en€ho vzduchu
Pracovn• tlak kompresoru ) ± #& bar  
S•la zdvihu a" +& tun  
Kr‚tk€ kompaktn• proveden•  
T4dr"adlo umo"3uj•c• lehkou manipulaci  
Ovl‚d‚n• u rukojeti vodic• ty(e  
Dva n‚stavce na zvedac• p•st v!ƒky 2* a +* mm  Ovl‚d‚n• na rukojeti pomoc• p•epouƒ4  

t„c•ho ventilu

Typ WWH )‚‚‚‚ PH
Objednac• (•slo )%& ##&2
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost %& t 65& mm7

+& t 6#&& mm7
Pracovn• tlak ) ± #& bar
V!ƒka min. %#& mm
V!ƒka max. %& t>+& t #5& > #&& mm
V!ƒka n‚stavc0 2* mm > +* mm
Hmotnost *) kg
Rozm„ry */& x %2* x **& mm

Podlo"ky +* a 2* mm   

Zved!ky SW &, SW •, SW "‚
Jednoduch‚ manipulace, snadn€ zdvih‚n•  
Ty( zdvihu se ƒikm!m ozuben•m  
Sklopn‚ p‚ka   

Typ SW & SW • SW "‚
Objednac• (•slo )#2 &#&; )#2 &#&* )#2 &##&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost ; t * t #& t
V!ƒka 2;* mm 2;& mm /&& mm
V!ƒka zdvihu %;* mm %#2 mm #/2 mm
Hmotnost %& kg %/ kg +) kg

Rozm+ry
A /; mm #&/ mm #%+ mm
B #;& mm #+& mm #+& mm
C 2;* 4 # &5& mm 2;& 4 # &2) mm /&& 4 # #5& mm
D 2& 4 +%* mm /& 4 +%* mm #&& 4 +5& mm
E )& mm 2# mm /) mm
F +* mm )/ mm 2) mm
G #;/ mm #2& mm #2& mm
H %+5 mm %2* mm ;&& mm
K #2& mm #5& mm %*% mm
R #+& mm #** mm #/* mm
S %;* mm %#2 mm #/2 mm
T #%/ mm #%/ mm %*& mm
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Typ WK €‚‚‚
Objednac• (•slo )%& #+&#
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost % &&& kg
Min. v!ƒka zdvihu %* mm
Max. v!ƒka zdvihu % ;&& mm
Rozm„ry # /&& 1 # &+& 1 # *)/ mm
Hmotnost ### kg

Typ MMB )•‚
Objednac• (•slo )%& #+&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost +*& kg
Rozm„ry /2& 1 #5* 1 #5& mm
Hmotnost cca %# kg

Typ GH •‚‚
Objednac• (•slo )%& #+&%
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost *&& kg
Min. v!ƒka zdvihu # #;* mm
Max. v!ƒka zdvihu # 5*& mm
Rozm„ry %)& 1 # #&& 1 %2& mm
Hmotnost cca %/ kg

D•lensk% je;!b WK €‚‚‚

Pracovn• zved!k GH •‚‚

Zved!k motor< MMB )•‚

Pojizdn! je•‚b 6"irafa7 vhodn! pro veƒkerou manipulaci  
Velmi dob•e skladn!   
Nosnost % tuny  

Hydraulick! plynule p•estavideln!  
X•diteln‚ kole(ka  
Nosnost *&& kg  

* poloh p•estaven•  
Oto(n‚ kole(ka  
Nosnost +*& kg  
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Typ MHB •‚‚
Objednac• (•slo )%& #*&#
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost +&& kg
Min. v!ƒka zdvihu v mm #/&
Max. v!ƒka zdvihu v mm 2)&
Rozm„ry % %&& 1 %)*+ 1 #/& mm
Hmotnost #;* kg

Typ KR €‚‚‚
Objednac• (•slo )%& %&&&
Cena bez DPH  viz cen•k  / p!r

Technick! data
Nosnost % &&& kg > p‚r
-••ka n‚jezdu %2* mm
Rozm„ry /*& 1 ;%* 1 %2* mm
Hmotnost *,% kg > ks

Zvedac• plo=ina pro motocykly
MHB )‚‚

Mont!$n• rampa KR €‚‚‚

Ide‚ln• pro opravy moped0  
Robustn•, kompaktn• konstrukce vhodn‚   
do i do mal€ d•lny. 
-irok‚ lo"n‚ plocha s najezdovou rampou  
pro snadn€ man€vrov‚n• s motocyklem
S no"n•m ped‚lem pro dosa"en• po"adova4  
n€ pracovn• v!ƒky

Robustn• sva•ovan‚ konstrukce s n‚jezdovou ƒ••kou %#& mmm  
Vysok‚ bezpe(nost p•i pr‚ci pod autem  

Typ MH *>‚
Objednac• (•slo )%& #*&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost )/& kg
Min. v!ƒka zdvihu v mm #+&
Max. v!ƒka zdvihu v mm +#&
Rozm„ry /)+ 1 ;5) 1 ;#* mm
Hmotnost ;* kg

Hydraulick% zved!k pro motocykly
MH *>‚

Kompaktn• konstrukce s vysokou stabilitou pro   
motocykl nebo (ty•kolku do )/& kg
Yspora m•sta d•ky skl‚dac• konstrukci 4 ie‚ln•   
pro menƒ• d•lny a gar‚"e
X•diteln‚ kola s parkovac• brzdou  
Bezpe(nostn• popruhy  
No"n• p‚ka pro snadn€ dosa"en• po"adovan€   
v!ƒky
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?et+zov( kladkostroje

Elektrick( kladkostroje MES

Robustn• ocelov€ uzav•en€ proveden•  
Silov„ nen‚ro(n!  
Jedno nebo dvou(inn€ proveden•  
Oto(n€ z‚v„sn€ h‚ky   

V!ƒka zdvihu bez vratn€ kladky #% m, s vratnou kladkou ) m,   
pr0m„r lana do ; mm
Vratn‚ kladka se z‚v„sn!m h‚kem  
D‚lkov‚ obsluha ovlada(em s d€lkou kabelu #,2 m  
Koncov! sp•na( pro okam"it€ vypnut• p•i dosa"en• maxim‚ln•   
horn• nebo doln• polohy
Motor s ochranou proti p•et•"en•  
Zav„ƒen• za dv„ stabiln• spony  

Typ K "‚‚‚ K €‚‚‚ K &‚‚‚ K •‚‚‚ K "‚‚‚‚
Objednac• (•slo )%& %#&# )%& %#&% )%& %#&; )%& %#&* )%& %##&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost # t % t ; t * t #& t
V!ƒka zdvihu % *&& mm % *&& mm ; &&& mm ; &&& mm ; &&& mm
Vzd‚l. z‚v„su a h‚ku min. ;&& mm ;/& mm +2& mm )&& mm 2;& mm
Zdvihac• s•la ;;& N ;;& N ;5& N +%& N +*& N
Po(et •et„z0 # % % % +
Hmotnost 5,+ kg #%,+ kg %#,2 kg ;* kg )* kg

Typ MES €•‚ MES *‚‚ MES @@‚
Objednac• (•slo )#5 /#%* )#5 /#)& )#5 /#55
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost
bez kladky > s kladkou

#%* > %*& kg ;&& > )&& kg *&& > 55& kg

V!ƒka zdvihu
bez kladky > s kladkou

#% m > ) m #% m > ) m #% m > ) m

Rychlost zdvihu 
bez kladky > s kladkou

#& > * m>min #& > * m>min / > + m>min

El. p•ipojen• %;& V %;& V %;& V
Rozm„ry v mm +#& 1 #+% 1 %;* +)* 1 #*& 1 %*; )%& 1 %+& 1 ;**
Hmotnost #% kg #2,* kg ;; kg

Typ WSA "‚‚‚-I•‚
Objednac• (•slo )#5 /)&#
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost # &&& kg
D€lka ramene 2*& mm
Hmotnost ;2 kg

St+nov( oto#n( rameno
WSA "‚‚‚-I•‚

Ide‚ln• pro elektrick! kladkostroj MES  
Pro p•ipevn„n• na ze[ nebo na roh zdi  
Nosnost a" # tuna  
D€lka ramene 2*& mm  

Rozsah dod!vky
Svisl‚ ty( nen• sou(‚st• dod‚vky.

Manipula•ní technikaManipula n!"technika13

16 13 Manipula#n• technika 8. kv„ten 9:88



Typ HKRS "‚‚‚
Objednac• (•slo )%& #)&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Zdvi"n‚ s•la #& t
Min. ƒ••ka n‚stroje +)& mm
Zdvih #*& mm
Rozm„ry # &&& 1 +*& 1 %#& mm
Hmotnost ;# kg
Rozsah dod!vky Kufr, ru(n• pumpa s vysokotlakou 

hadic•, podlo"ka, +1 n‚stavec, na4
p•n‚k, nap•n‚k p•stu, kl•n, hranol, 
ochrana p•stu, adapt€r, rozp„rka 
pro vytla(en• plechu, pry"ov! 
polƒt‚• pro choulostiv€ povrchy

P•enosn‚, kompaktn• a praktick‚ sada ur(ena pro rovn‚n• 6tla(en•,   
ta"en•, rozp•n‚n•, sev•en•7 plechov!ch karoseri• vozidel.

Hydraulick! sada na rovn!n•
karos(ri• HKRS "‚‚‚

Permanentn• magnety PLM *‚‚, PLM "‚‚‚, PLM €‚‚‚
Lehk‚ konstrukce   
Nosnost a" % tuny  
Vysok! bezpe(nostn• standard  
Spouƒt„n• p‚kou  

Typ PLM *‚‚ PLM "‚‚‚ PLM €‚‚‚
Objednac• (•slo )#2 &&&) )#2 &&#& )#2 &&%&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost )&& kg # &&& kg % &&& kg
Celkov‚ d€lka %)* mm ;%* mm *&& mm
Celkov‚ ƒ••ka ##* mm #+* mm #/* mm
V!ƒka z‚kladny %%& mm %*& mm #/* mm
Hmotnost cca #2,* kg ;2,* kg 5& kg

Typ KW • KW "‚
Obj. (•slo )#2 &+&* )#2 &+#&
Cena bez DPH  viz cen•k  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost * &&& kg #& &&& kg
V!ƒka 6A7 */* mm 22& mm
-••ka %;& mm %;& mm
V!ƒka oka z‚v„su 6B7 #;* mm #+* mm
-••ka oka z‚v„su 6C7 5% mm 5+ mm
Otev•en• h‚ku 6D7 +* mm )& mm
Stabiliza(n• (as \ #& s \ #& s
Hmotnost %* kg +2 kg

Z!v+sn( v!hy KW • a KW "‚
Ovl‚d‚n• d‚lkov!m ovl‚d‚n•m nebo na displeji  
Dosah d‚lkov€ho ovl‚d‚n• #& m  
Dob•e (iteln! LED displej s v!ƒkou (•slic ;& mm  
St‚l‚ hodnota  
Mo"nost postupn€ho dova"ov‚n•  
Automatick€ vypnut•  
Hl‚ƒen• p•et•"en•  
Nap‚jen• akumul‚torem, jednoduch‚ v!m„na  

C

B
#*

* 
m

m

%;& mm ;)& mm

A

D
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MH" ± mont!$n• stoli#ka
Robustn• konstrukce  
Polstrovan! sed‚k  
Oto(n‚ kole(ka  
Praktick! odkl‚dac• prostor  
V!ƒkov„ staviteln! sed‚k v rozsahu #%& mm  

Typ MH "
Objednac• (•slo )%& #5&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost 4

Rozm„ry ;/& 1 ;/& 1 ++& mm
Hmotnost *,2 kg

Typ PV *>‚
Objednac• (•slo )%& #)&&
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost )/& kg
Rozm„ry )/ 1 )* 1 %% mm
Hmotnost #5,* kg

Typ MRB )‚ KS
Objednac• (•slo )%& #/&#
Cena bez DPH  viz cen•k 

Technick! data
Nosnost 4

Rozm„ry # &#& 1 +2* 1 #;& mm
Hmotnost +,/ kg

Manipula#n• podvozek PV *>‚
Energeticky <sporn! pohyb vozidel  
Vysok‚ volnost pohybu 4 pohyb do boku a ot‚(en•   
na m•st„
Optim‚ln• pro manipulaci v <zk!ch prostor‚ch jako   
jsou pr0jezdy, v!stavn• plochy atd.
Vhodn! tak€ pro manipulaci s poƒkozen!m vozidlem  
Snadn€ zved‚n• no"n•m ped‚lem bez oh!b‚n•        
Lehk‚ slitina hlin•ku s nosnost• a" )/& kg  

MRB )‚ KS ± mont!$n• leh!tko
Ergonomick‚ konstrukce s odkl‚dac•mi prostory po stran‚ch  
Polstrovan‚ op„rka hlavy  
-est pojezdov!ch kole(ek  
Vyrobeno ze snadno udr"ovateln€ho plastu, odoln€ho v0(i   
maziv0m i paliv0m.
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